
 

 

บทที่ 3 
ระเบียบวิธีวจิัย 

 
บทนี้จะกลาวถึงระเบียบวิธีท่ีใชในการศึกษา ซ่ึงประกอบดวย วิธีการวิจัยและแบบจําลองท่ี

ใชในการศึกษา 
 

3.1 วิธีการวิจัย 
ในการศึกษาคร้ังนี้มีวัตถุประสงคเพื่อศึกษาถึง กระบวนการปรับตัวท่ีไมใชเชิงเสนในกลุม

พลังงานนํ้ามันของประเทศไทย โดยจะศึกษาพลังงานนํ้ามัน 3 กลุม คือ น้ํามันเบนซิน แก็สโซฮอล
และนํ้ามันดีเซล โดยมีข้ันตอนและรายละเอียดดังตอไปนี้  

 
3.1.1 การทดสอบความน่ิงของขอมูลหรือยูนิทรูท (Unit Root Test) 

ในการศึกษาขอมูลท่ีใชมี ลักษณะเปนอนุกรมเวลา  ตัวแปรปจจุบันและในอดีตมี
ความสัมพันธกัน ทําใหตัวแปรมีลักษณะไมนิ่ง (non – stationary) หากนําขอมูลท่ีลักษณะไมนิ่งไป
ใชประมาณคาจะสงผลใหแบบจําลองมีคุณสมบัติไมนิ่ง ทําใหเกิดปญหาความสัมพันธท่ีไมแทจริง 
spurious หรือตัวแปรเสมือนมีความสัมพันธกันแตในความจริงไมสัมพันธกัน 

ข้ันตอนแรกกอนการประมาณคาจะพิจารณาลักษณะของขอมูลโดยทดสอบคุณสมบัติ 
stationary หรือ unit root ดวยการทดสอบ Augmented Dickey – Fuller Test (ADF) โดยพิจารณา
สมการการถดถอย ดังตอไปนี้ 

 
 Augmented Dickey – Fuller Test (ADF) พิจารณาสมการถดถอย 3 รูปแบบท่ีแตกตางกัน
ในการทดสอบวามี unit root หรือไม ซ่ึงมีรูปสมการ ดังนี้  
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11   (random walk with drift)  (3.2) 
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11   (random walk with drift and linear time  

           trend)   (3.3)  
 
 การทดสอบจะพิจารณาคา   โดยเปรียบเทียบคา t – statistic ท่ีคํานวณไดกับคาวิกฤต 
MacKinnon (MacKinnon critical values) มีสมมติฐานในการทดสอบ ดังนี้ 

สมมติฐานหลัก  H0 :   =  0  (non – stationary) 
สมมติฐานรอง  H1 :   <  0  (stationary) 
 

3.1.2 การเลือกอันดับของอัตสหสัมพันธ (Autoregressive Order) หรือคา p 
การประมาณคาในรูปแบบ STAR คือ คา lag ซ่ึงไดกลาวไวแลวในเบ้ืองตนแลววาสามารถ

หามาจากแบบจําลองอัตสหสัมพันธ (autoregressive model) โดยใชแบบจําลองดังตอไปนี้ 
 

y୲ ൌ ߙ  ߙଵݕ௧ିଵ  ௧ିଶݕଶߙ   ڮ   ௧ି     (3.4)ݕߙ
 

โดยท่ี   
 
 y୲   คือ  ขอมูลอนุกรมเวลา ณ ชวงเวลา t 
 ୲ିଵ   คือ  ขอมูลอนุกรมเวลา ณ ชวงเวลา t-1ݕ
 ୲ିଶ   คือ  ขอมูลอนุกรมเวลา ณ ชวงเวลา t-2ݕ
 ୲ି   คือ  ขอมูลอนุกรมเวลา ณ ชวงเวลา t-pݕ
     คือ  คาคงท่ีߙ
     คือ  คาพารามิเตอรของแบบจําลองߙ

 
 โดยการเลือกจํานวน lag ท่ีเหมาะสมสําหรับกระบวนการ autoregressive ในการศึกษาคร้ัง

นี้ใชคา Akaike Information Criterion (AIC) เปนเกณฑในการตัดสินใจ ซ่ึงสามารถพิจารณาไดจาก
วิธีการดังตอไปนี้ 
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 Akaike Information Criterion (AIC) 
 
ܥܫܣ ൌ ݈݊ሺ|Σ௨|ሻ  ଶమ

்
         (3.5) 

 
โดยท่ี  
 

 p  คือ  จํานวน Lag 
T คือ  จํานวนตัวอยาง (observation) 
 ୳ คือ  เมทริกซความแปรปรวนของคาคลาดเคล่ือนเชิงสุม (covariance matrix)ߑ
|Σ௨|   คือ  determinant ของเมทริกซ  ߑ୳  
โดยจะเลือกจํานวน Lag จากคา AIC ท่ีมีคานอยท่ีสุด 

 
3.1.3 การประมาณคาแบบจําลองในรูปแบบฟงกชนั Logistic Smooth Transition 

Autoregressive (LSTAR Model) 
 เม่ือมีความชัดเจนวาจะทําการประมาณคาแบบจําลองในรูปแบบฟงกชัน logistic smooth 

transition autoregressive (LSTAR Model) แลวจึงตองพิจารณารูปแบบฟงกชันการเปล่ียนแปลง 
(transition function) อีกคร้ัง กลาวคือ ถารูปแบบของฟงกชัน logistic (LSTAR Model) สมการท่ีได
เม่ือแปลผลการศึกษาก็จะมีลักษณะดังนี้ 

 
௧ݕ ൌ ߙ  ௧ିଵݕଵߙ  ڮ  ௧ିݕߙ  ൣ1  ௧ିଵݕሺߛ൫െݔ݁ െ  ܿሻ൯൧

ିଵ
ൈ

ߚൣ                         ௧ିଵݕଵߚ  ڮ  ௧ି൧ݕߚ         ௧ߝ
          (3.6) 

 
เม่ือ  θ ൌ  ൣ1  ௧ିଵݕሺߛ൫െݔ݁ െ ܿሻ൯൧

ିଵ 
 

โดยท่ี 
 
୲ คือ พจนความคลาดเคล่ือนท่ีมีลักษณะน่ิงท่ีแสดงถึงการเบี่ยงเบนไปจากความݕ

ตองการพลังงานน้ํามัน ณ ชวงเวลา t 
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୲ି୧ คือ พจนความคลาดเคล่ือนท่ีมีลักษณะน่ิงท่ีแสดงถึงการเบี่ยงเบนไปจากความݕ 
ตองการพลังงานน้ํามัน ณ ชวงเวลา t-i ; i = 1,…,p 

,ߙ     คือ คาคงท่ีߚ
,ߙ     คือ สัมประสิทธ์ิการถดถอยอัตโนมัติ (autoregressive coefficient) เม่ือ  n = 1,…,pߚ
       คือ ฟงกชันการเปล่ียนแปลง(transition function) ߠ 
 ୲ คือ คาความคลาดเคล่ือนߝ 
 γ คือ พารามิเตอรในฟงกชันการเปล่ียนแปลง  γ ช้ีถึงความเร็วของการเปล่ียนแปลง

จาก regime หนึ่งไปอีก regime หนึ่ง 
௧ିଵ  คือ ตัวแปรบงช้ี (transition variable) เปนตัวแปรท่ีสามารถเก็บขอมูลได ตัวแปรݕ 

บงช้ีท่ีวาในแตละจุดเวลา t จะทําใหน้ําหนักในสมการใดเพ่ือพรรณนาพฤติกรรมของตัวแปรท่ีกําลัง
พิจารณา โดยตัวแปรบงช้ีอาจจะเปนคาในอดีตของตัวแปรหรือตัวแปรภายนอกก็เปนได 

 ܿ  คือ พารามิเตอรในฟงกชันการเปล่ียนแปลง เปนคาอางอิงท่ีใชเปนเง่ือนไขในการ
ตัดสินใจเพื่อจะทําการเปล่ียนแปลงน้ําหนักท่ีจะใชในแตละสมการท้ัง 2 (threshold between to two 
regimes) 

 
3.2 แบบจําลองท่ีใชในการศึกษา 

ในการศึกษาในคร้ังนี้ ไดใชขอมูลอนุกรมเวลารายเดือนท่ีสําคัญ ไดแก ปริมาณการใชพลังงาน
น้ํามันในกลุมน้ํามันแก็สโซฮอล เบนซินและน้ํามันดีเซล โดยใชการประมาณคาสมการถดถอยท่ี
ไมใชเชิงเสนตรง (Nonlinear) ในรูปแบบจําลอง STAR ดังตอไปนี้ 

 
୲ݕ  ൌ ߙ   ௧ିଵݕଵߙ  ڮ  ௧ିݕߙ  ߚൣߠ  ௧ିଵݕଵߚ  ڮ  ௧ି൧ݕߚ      ௧ߝ
 
            (3.7) 

 
โดยท่ี  
 
୲ คือ พจนความคลาดเคล่ือนท่ีมีลักษณะน่ิงท่ีแสดงถึงการเบี่ยงเบนไปจากความݕ  

ตองการพลังงานน้ํามัน ณ ชวงเวลา t 
୲ି୧ คือ พจนความคลาดเคล่ือนท่ีมีลักษณะน่ิงท่ีแสดงถึงการเบี่ยงเบนไปจากความݕ 

ตองการพลังงานน้ํามัน ณ ชวงเวลา t-i ; i = 1,…,p 
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,ߙ     คือ คาคงท่ีߚ
,ߙ       คือ สัมประสิทธ์ิการถดถอยอัตโนมัติ (autoregressive coefficient) เม่ือߚ

 n = 1,…,p 
       คือ ฟงกชันการเปล่ียนแปลง(transition function) ߠ 
 ୲ คือ คาความคลาดเคล่ือนߝ 
 
 

 
 
 


